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Zabyvdme se vyzkumem rojového Iétani drond
v kooperaci s pozemnimi roboty. NaSe zaméreni
je na algoritmy umélé inteligence pro Ucely dynamicke
rekonfigurace roje dronl; detekovani a klasifikovani
objektl; analyzy a vyhodnoceni dat z multisenzorickych
zafizeni. Vysledkem bude demonstrator adaptabilniho
roje drond kooperujiciho s pozemnimi roboty. Pfinosem
vystupu projektu bude univerzalnost a jednoduchost
jeho vyuziti v oblastech CBRN a ISTAR.

Specializace pouZiti:

® Prlzkum a sledovani zajmovych objektd
Prizkum v rdmci zabezpeceni pfesunt jednotky
Detekci a identifikaci objekt( v prostoru operace
Detekci a identifikaci polohy cile
Monitorovani kmito¢tového spektra
Tvorbu MANET a retranslace dat

Méfeni fyzikalnich veliin v oblasti CBRN

Identifikace objektd Termokamera

CBRN detekce

Analyza frekvenéniho spektra

Klicové vlastnosti:

(i) Aplikace roje

Export deniku
operace

(CaON dronC a robotd
% MANET MPU5 W Podpora
konektivita “T M ISTAR

Pouzivani systému:

wasenpoaner

®

1. Planovani tras a simulace operace, 2. Automatické provedeni
a identifikace bodl z&jmu, 3. Klasifikace dat a export pro velitele

Fotogrammetrie

Ridici velitelsky pult

Retranslace dat



