Pasivni opticky detektor Spacku

Funkéni vzorek, Opticky detektor pohybujicich se objektd, vyuziva kamerovy systém
a algoritmy umélé inteligence k detekovani hejn $packd, ktefi se pohybuji v perimetru vinice.

Funkéni vzorek umoznuje:

- detekci a klasifikaci detekovaného objektu, a to zejména hejn $packu.

- Dle nastaveni kamery vymezeni hlidaného prostoru i na 300 m (je snimana kruhova
vysec€ dle nastaveni optického ohniska kamery).

- Pfenos dat pomoci bezdratové sité na cloudové ulozisteé.

- Moznost ulozeni dat a snimka s detekovanymi objekty na SD kartu nebo datové uloziste
Firebase.

- Uzivatelské rozhrani pro prochazeni detekovanych objektt a také upgrade firmwaru.

- Pfi detekci hejna Spacki pieda opticky detektor prostiednictvim WiFi signdlu (ESP 32)
povel k zahajeni plaseni akustickému plasiéi.

Vytvotfeny funkéni vzorek snima pohybujici se objekty ve vzduchu a vyuziva sofistikované
algoritmy um¢élé inteligence natrénované pro detekci hejn Spackd. Tyto algoritmy jsou
implementovany do mikropocitace NVIDIA Jetson Nano. Pro sniméni pohybu je vyuzita
kamera Arducam 8 Mpx USB webcam CCTV 5-50 mm. Modul je mozné napajet jak ze sité
230 V (pro napdjeni pouzijeme adaptér s vystupem 12 VDC a proudem alespon 2,5 A), tak
z baterie, kterou dobiji fotovoltaicky panel (FV), viz obr. 1.
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Obr. 1: Blokovy diagram funkéniho vzorku pro detekovani leticich objektt.

Kamera je umisténa v prazoru vytisténém na 3D tiskarn€. Mikropodita¢ je napajen z ménice
napéti 5 V s maximalnim proudem 2,5 A. Kamera je napajena z mikropocitace.

Na obr. 2 jsou fotografie finalni verze pasivniho optického detektoru.



Obr. 2: Finalni verze funkéniho vzorku pasivniho optického detektoru.



